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ABSTRAK 

PEMBUATAN ALAT UKUR KETINGGIAN PASANG SURUT AIR LAUT 

DAN TEMPERATUR SERTA KELEMBAPAN UDARA LINGKUNGAN 

BERBASIS NODEMCU ESP8266 

(Oleh: Muhammad Azhar Faqih; Dr. Amar Vijai Nasrulloh, S.Si., M.T.; Dr. Ichsan 

Ridwan, S.Si., M.Kom.; 2023; 58 halaman) 

ABSTRAK- Penelitian ini memiliki tujuan untuk membuat alat ukur ketinggian 

pasang surut air laut dan temperatur serta kelembapan udara lingkungan berbasis 

NodeMCU ESP8266. Alat ukur yang dibuat terdiri atas sensor ultrasonik analog 

SEN0307 URM09, modul sensor SHT11, NodeMCU ESP8266, LCD I2C 20x4 

karakter, modul Micro SD card, modul buzzer, modem internet, regulator LM2596, 

dan akumulator. Pengambilan data dilakukan selama tiga hari di daerah Siring Laut, 

Kecamatan Pulau Laut Utara Kabupaten Kotabaru dengan pencatatan dan 

penyimpanan data dilakukan selama 4 menit dalam interval waktu setiap 30 menit. 

Alat ukur yang dibuat dapat membaca ketinggian pasang surut air laut dengan 

interval pengukuran 2 – 500 cm pada sensor ultrasonik analog SEN0307 URM09 

dengan nilai error sebesar 0,72%. Sedangkan untuk pembacaan nilai temperatur 

dan kelembapan udara pada modul sensor SHT11 dengan interval pengukuran 

temperatur 20 – 30 °C dan kelembapan 40 – 80% dengan nilai ketidakpastian 

pengukuran sebesar 2,1 °C dan 3,8%. Hasil pengukuran ketinggian air laut di daerah 

Siring Laut, Kecamatan Pulau Laut Utara, Kabupaten Kotabaru selama tiga hari 

berupa rentang nilai ketinggian pasang surut air laut yang terukur dari 35,915 cm 

sampai dengan 254,78 cm. Adapun untuk hasil pengukuran temperatur dan 

kelembapan udara lingkungan selama tiga hari adalah rentang pengukuran 

temperatur udara yang terukur dari 25,585 °C sampai 40,75 °C dan rentang 

pengukuran kelembapan udara yang terukur dari 47,525% sampai 83,985%. Data 

hasil pengukuran ditampilkan di LCD I2C 20x4 karakter dan dashboard Adafruit 

IO, serta disimpan pada kartu Micro SD dan database Adafruit IO.  

Kata kunci: Adafruit IO, kelembapan udara, ketinggian pasang surut air laut, 

NodeMCU ESP8266, temperatur udara. 
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ABSTRACT 

MANUFACTURE OF A MEASURING INSTRUMENT FOR SEA WATER 

LEVEL AND ENVIRONMENTAL AIR TEMPERATURE AND HUMIDITY 

BASED ON NODEMCU ESP8266 

(By: Muhammad Azhar Faqih; Dr. Amar Vijai Nasrulloh, S.Si., M.T.; Dr. Ichsan 

Ridwan, S.Si., M.Kom.; 2023; 58 pages) 

ABSTRACT- This research aims to make a measuring instrument for sea water 

level and environmental air temperature and humidity based on NodeMCU 

ESP8266. The measuring instrument consists of SEN0307 URM09 analog 

ultrasonic sensor, SHT11 sensor module, NodeMCU ESP8266, 20x4 character I2C 

LCD, Micro SD card module, buzzer module, internet modem, LM2596 regulator, 

and accumulator. Data collection was carried out for three days in the Siring Laut 

area, Pulau Laut Utara District, Kotabaru Regency with data recording and storage 

carried out for 4 minutes in a time interval of every 30 minutes. The measuring 

instrument can read the sea water level with a measurement interval of 2 - 500 cm 

on the analog ultrasonic sensor SEN0307 URM09 with an error value of 0.72%. As 

for the reading of air temperature and humidity values on the SHT11 sensor module 

with a temperature measurement interval of 20 - 30 °C and humidity of 40 - 80% 

with measurement uncertainty values of 2.1 °C and 3.8%. The results of measuring 

sea water level in the Siring Laut area, Pulau Laut Utara District, Kotabaru Regency 

for three days in the form of a range of measured sea water level values from 35.915 

cm to 254.78 cm. As for the results of measuring environmental air temperature and 

humidity for three days, the range of measured air temperature measurements is 

from 25.585 ° C to 40.75 ° C and the range of measured air humidity measurements 

is from 47.525% to 83.985%. The measurement data is displayed on the 20x4 

character I2C LCD and Adafruit IO dashboard, and stored on the Micro SD card 

and Adafruit IO database. 

Keywords: Adafruit IO, air humidity, air temperature, NodeMCU ESP8266, sea 

water level. 
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