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 RINGKASAN 

RINGKASAN GUSTI AKHMAD ROHIM (1810716210010) Rancang Bangun 

Instrumentasi Pengukur Pasang Surut Otomatis Portabel (P2SOP) Berbasis Sistem 

Arduino dan Data logger di bawah bimbingan Dr. Muhammad Syahdan, S.Pi., 

M.Si. sebagai ketua pembimbing dan ibu Ira Puspita Dewi, S.Kel., M.Si. sebagai 

anggota pembimbing. 

 Pasang surut adalah suatu fenomena alam berupa naik dan turunnya 

permukaan laut yang diakibatkan oleh interaksi gaya gravitasi bumi dengan benda 

benda astronomis dekat orbit bumi. Pasang surut dapat dipahami karakteristiknya 

dengan melaksanakan pengukuran, pengukuran sendiri dapat dilakukan dengan 

menggunakan instrumen pengukuran manual, semi otomatis, dan otomatis. 

Dikarenakan di wilayah indonesia pengukuran pasang surut masih banyak 

dilakukan secara manual maka pada penelitian kali ini dibuat suatu instrumen 

pengukur pasang surut otomatis dengan sistem elektronika minimum yang telah  

berkembang dalam beberapa dekade akhir ini dengan dikemas secara portabel dan 

dengan menggunakan konsep pengukuran terefrensi. 

 Pada penelitian Rancang Bangun Instrumentasi Pengukur Pasang Surut 

Otomatis Portabel (P2SOP) Berbasis Sistem Arduino dan Data logger ini sistem 

instrumen terbagi menjadi tiga bagian yakni sistem badan instrumen, sistem 

elektronika, dan sistem kendali. Tahapan penelitian terbagi menjadi empat tahap 

utama yakni tahap perancangan, tahap pembangunan, tahap uji komparasi dan tahap 

pengujian di lapangan. Pada tahap perancangan akan dihasilkan berupa rancangan 

badan instrumen secara dua dimensi (2D), tiga dimensi (3D), dan rancangan badan 

instrumen keseluruhan. Selain itu juga dihasilkan rancangan sistem elektronika dan 

sistem kendali yang pada tahap akhir perancangan akan menghasilkan suatu model 

simulasi instrumen keseluruhan. 

 Pada tahap pembangunan instrumen, instrumen P2SOP dibangun agar 

instrumen terealisasi secara nyata dan dilanjukan pada tahap uji komparasi skala 

laboratorium, instrumen diuji berupa uji akurasi, resolusi dan jangkauan, uji presisi, 

dan reproduktibilitas serta stabilitas instrumen dan pada tahap akhir setelah 

instrumen berhasil melewati uji komparasi skala laboratorium, instrumen P2SOP 

diuji pada lingkungan yang sesungguhnya. Instrumen P2SOP memiliki nilai akurasi 

rata-rata sebesar 1 cm pengukuran, serta memiliki resolusi sebesar 1 cm dan 

jangkauan dengan menggunakan badan ukur refrensi 1 cm sampai 150 cm dari 

badan pengukur, dan apabila kedalaman ukur lebih dari pada jangkauan tersebut 

maka ditambahkan faktor kalibrasi tambahan. Instrumen P2SOP mampu bertahan 

selama 52 jam 01 menit 14 detik atau sekitar 2,16 hari dengan pengisian batterai 

lithium US18650VC7 yang dirangkai secara seri 2 batterai dengan tegangan isi 4.23 

Volt dan 4.20 Volt saat diuji di lapangan sesungguhnya. 
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