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ABSTRAK 

Provinsi Kalimantan Selatan merupakan wilayah kepulauan yang ditandai dengan 
keberadaan sejumlah besar sistem sungai yang mengalir dari daerah pedalaman 
menuju ke lautan. Di samping memenuhi kebutuhan hidup bagi warganya, Sungai 
berfungsi sebagai sumber mata pencaharian dan jalur transportasi orang maupun 
barang.  Salah satu bentuk  industri  jasa  angkutan  laut adalah penyeberangan 
menggunakan kapal motor. Kemajuan dan perkembangan teknologi saat ini dapat 
memudahkan berbagai macam aktivitas masyarakat. Salah satu teknologi tersebut 
adalah Internet of Things (IoT). Teknologi tersebut dimanfaatkan dengan 
pembuatan sistem yang dapat memantau lokasi dari kapal motor sehingga 
kebutuhan masyarakat dapat terpenuhi. Maka dibuatlah sistem yang dapat 
mengetahui lokasi, jarak, kecepatan, dan estimasi waktu kedatangan dari kapal 
motor. Penelitian ini bertujuan untuk mengetahui akurasi data koordinat latitude 
dan longitude kapal motor yang sedang beroperasi pada Sistem Tracking 
Penyeberangan Kapal Motor serta menghitung jarak, kecepatan,Adan estimasi 
waktu kedatangan kapal motor berdasarkan data koordinat GPS pada Sistem 
Tracking Penyeberangan Kapal Motor dan GPS pada handphone Android. 
Penelitian ini dilakukan dengan menggunakan mikrokontroler NodeMCU, dan 
menggunakan modul NEO-6m dan Lora. Penelitian dilakukan selama 2 hari dan 
didapatkan akurasi data koordinat latitude dan longitude kapal motor untuk 
pengujian pertama sebesar 96.96% dan nilai akurasi untuk pengujian kedua 
sebesar 93.59%. Pada perhitungan jarak, kecepatan, dan estimasi waktu 
kedatangan kapal motor didapatkan rata-rata error untuk parameter jarak sebesar 
4.8%, kecepatan sebesar 32.9%, dan estimasi sebesar 8.1%. Sehingga nilai akurasi 
unuk parameter jarak sebesar 95.2%, kecepatan sebesar 67.1%, dan estimasi 
sebesar 91.9%. 
Kata Kunci: GPS, Haversine, Internet of Things, Kapal Motor, Mikrokontroler. 
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ABSTRACT 

South Kalimantan is an archipelagic region characterized by a large number of 
river systems that flow from the interior to the sea. RiversAfunction as a source of 
livelihoodAand a transportation route for people and goods. Current 
technological advances and developments is the InternetAof Things (IoT). 
ThisAtechnology is utilized by creating a system that can monitor the location of 
motorboats so that community needs can be met. So a system was created that can 
determine the location, distance, speed and estimated time of arrival of motor 
boats. This research aims to determine the accuracy of the latitude and longitude 
coordinate data for motorboats currently operating on the Motorboat Crossing 
Tracking System and to calculate the distance, speed and estimated time of arrival 
of motorboats based on GPS coordinate data on the Motorboat Crossing 
Tracking System and GPS on Android cellphones. This research was carried out 
using the NodeMCU microcontroller,ANEO-6m and Lora modules. The research 
was carried out for 2 days and it was found that theAaccuracy of the motor ship's 
latitude and longitude coordinate data for the first test was 96.96% and the 
accuracy value for the second test was 93.59%. In calculating the distance, speed, 
and estimated time of arrival of motor ships, the average error for the distance 
parameters was 4.8%, speed was 32.9%, and the estimate was 8.1%. So the 
accuracy value for the distance parameter is 95.2%, speed is 67.1%, and 
estimation is 91.9%. 
.Keywords: GPS, Haversine, Internet of Things, Microcontrollers, Motor Boats. 
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