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ABSTRAK

RANCANG BANGUN ALAT UKUR KEBUTUHAN KAPUR DI SAWAH
MENGGUNAKAN SENSOR PH AIR DAN SENSOR KEDALAMAN
A02YYUW BERBASIS NODEMCU ESP8266

(Oleh: Muhammad Iska Sujana, Ade Agung Harnawan, S.Si., M.Sc, Dr. Ichsan
Ridwan. S.Si., M.Kom; 2023; 43 halaman)

Padi merupakan hasil pertanian yang umum dijumpai karena merupakan
makanan pokok sebagian masyarakat Indonesia. Kalimantan Selatan sebagai salah
satu daerah lumbung padi menjadikan sebagian besar masyarakat bekerja sebagai
petani. Lahan gambut yang digunakan petani sebagai sawah tidak lepas dari
penggunaan kapur pertanian (dolomit) sebagai penetral tingkat keasaman tanah
namun sebagian besar masyarakat masih menggunakan indikator alami sebagai
penanda keasaman lahan pertanian mereka. Penelitian ini bertujuan membuat alat
ukur untuk menentukan kebutuhan kapur di sawah tadah hujan dengan
memanfaatkan sensor A02YYUW sebagai penentu kedalaman sebagai parameter
untuk menghitung volume air sawah dan sensor pH air sebagai penentu kadar
keasaman tanah melalui air berbasis mikrokontroler NodeMCU ESP8266. Sistem
sensor ini dibuat dengan konsep RC boat dengan harapan memudahkan dalam
pengambilan data dilahan berair yang luas. Alat ukur telah dibuat dan diuji dengan
tingkat akurasi untuk sensor A02YYUW 99,62 % dan akurasi 100 % untuk sensor
pH air berdasarkan acuan alat ukur standar. Perhitungan volume air sawah
menggunakan metode integrasi numerik trapezoidal dengan membagi lahan yang
akan di ukur menjadi 20 jalur ukur dengan 10 titik pengukuran disetiap jalurnya.
Total volume air sawah yang didapat dari dimensi sawah 50x100 m? adalah
2.706.200 liter dengan kadar keasaman rata-rata 6,7 dan pH air yang diharapkan
adalah 7. Berdasarkan perhitungan perbandingan molaritas maka didapat angka 6,7
ton dengan perbandingan mix tanah dan air 1:5 didapatlah hasil akhir kapur yang
dibutuhkan adalah 1,34 ton.

KATA KUNCI : sawah tadah hujan; NodeMCU ESP8266; sensor ultrasonic
A02YYUW; sensor pH
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ABSTRACT

DESIGN LIME NEEDS IN FIELDS MEASURING TOOL USING WATER
PH SENSOR AND A02YYUW DEPTH SENSOR BASED ON NODEMCU
ESP8266

(By: Muhammad Iska Sujana, Ade Agung Harnawan, S.Si., M.Sc, Dr. Ichsan
Ridwan. S.Si., M.Kom; 2023; 43 pages)

Rice is a common agricultural product because it is the staple food of some
Indonesian people. South Kalimantan as a rice granary area means that most of its
people work as farmers. The peatlands used by farmers as rice fields cannot be
separated from the use of agricultural lime (dolomite) as a neutralizer of soil acidity
levels, but most people still use natural indicators as markers of the acidity of their
agricultural land. This research aims to create a measuring tool to determine the
need for lime in rainfed rice fields by utilizing the AO2YYUW sensor as a depth
determinant as a parameter for calculating the volume of rice field water and a
water pH sensor as a determinant of soil acidity levels using water based on the
NodeMCU ESP8266 microcontroller. This sensor system was created with the RC
boat concept in the hope of making it easier to collect data on large areas of water.
The measuring instrument has been made and tested with a level of accuracy for
the AO2YYUW sensor of 99.62% and 100% accuracy for the water pH sensor based
on standard measuring instrument references. Calculating the volume of water for
rice fields uses the trapezoidal numerical integration method by dividing the land
to be measured into 20 measuring lines with 10 measuring points in each line. The
total volume of rice water obtained from rice fields with dimensions of 50x100 m?
is 2,706,200 liters with an average acidity level of 6.7 and the expected water pH
Is 7. Based on the calculation of the molarity ratio, the figure obtained is 6.7 tons
with a mixture of soil and water. 1:5, the final lime yield required is 1.34 tons.

KEYWORD : rain-fed rice fields; NodeMCU ESP8266; ultrasonic sensor
A02YYUW; pH sensor
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