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ABSTRAK

Banjir merupakan salah satu bencana yang sering terjadi di Indonesia. Kota
Banjarmasin termasuk salah satu Kabupaten/Kota yang sering mengalami bencana
banjir. Universitas Lambung Mangkurat (ULM) juga merupakan salah satu lokasi
yang sering terjadi banjir sehingga aktivitas di lingkungan kampus menjadi
terganggu. Dampak negatif dari banjir dapat diminimalisir dengan memonitoring
ketinggian air sungai. Akan tetapi, diperlukan tenaga manusia untuk selalu untuk
memantau ketinggian air sungai. Oleh karena itu, diperlukan teknologi pengukuran
ketinggian air sungai secara otomatis. Penelitian ini bertujuan untuk mengetahui
sensor ultrasonik yang memiliki akurasi paling baik dalam mengukur ketinggian air
sungai baik dengan penerapan gabus maupun tanpa penerapan gabus pada
permukaan sungai. Sensor ultrasonik yang digunakan yaitu sensor ultrasonik HC-
SR04, JSN-SRO4T, dan US-100. Hasil pengujian yang dilakukan menunjukkan
bahwa sensor ultrasonik HC-SR04 memiliki akurasi paling baik dibandingkan
sensor ultrasonik JSSN-SR04T dan US-100 baik dengan penerapan gabus maupun
tanpa penerapan gabus. Nilai rata-rata error sensor ultrasonik HC-SR04 dengan
penerapan gabus sebesar 3,62% dan tanpa penerapan gabus sebesar 3,31%, sensor
ultrasonik JSN-SRO4T dengan penerapan gabus sebesar 8,8% dan tanpa penerapan
gabus sebesar 7,03%, dan sensor ultrasonik US-100 dengan penerapan gabus
sebesar 23,09% dan tanpa penerapan gabus sebesar 19,03%. Hal tersebut
menunjukkan bahwa sensor ultrasonik akan menghasilkan pengukuran yang lebih
baik ketika tidak ada objek atau benda pada permukaan air.

Kata Kunci: Akurasi, Banjir, Ketinggian air sungai, Sensor Ultrasonik, ULM



ABSTRACT

Flooding is one of the most common disasters in Indonesia. Banjarmasin City
is one of the regencies / cities that often experience floods. Lambung Mangkurat
University (ULM) is also one of the locations where flooding often occurs so that
activities in the campus environment are disrupted. The negative impact of flooding
can be minimized by monitoring river water levels. However, human labor is
always required to monitor river water levels. Therefore, automatic river water level
measurement technology is needed. This study aims to determine the ultrasonic
sensor that has the best accuracy in measuring river water levels both with the
application of cork and without the application of cork on the surface of the river.
The ultrasonic sensors used are HC-SR04, JSN-SR04T, and US-100 ultrasonic
sensors. The test results show that the HC-SRO04 ultrasonic sensor has the best
accuracy compared to the JSN-SR04T and US-100 ultrasonic sensors both with and
without cork application. The average error value of the HC-SR04 ultrasonic sensor
with the application of cork is 3.62% and without the application of cork is 3.31%,
the JSSN-SROAT ultrasonic sensor with the application of cork is 8.8% and without
the application of cork is 7.03%, and the US-100 ultrasonic sensor with the
application of cork is 23.09% and without the application of cork is 19.03%. This
shows that the ultrasonic sensor will produce better measurements when there are

no objects on the water surface.

Keywords: Accuracy, Flood, River Water Level, Ultrasonic Sensor, ULM
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