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ABSTRAK 

ALAT UKUR KECEPATAN DAN ARAH ANGIN MENGGUNAKAN SENSOR 

OPTOCOUPLER DAN SENSOR HALL EFFECT A3144  BERBASIS ARDUINO 

UNO (Oleh Heldayani; Pembimbing: Amar Vijai Nasrulloh S.Si.,M.T., Ph. D; Dr. 

Nurma Sari S.Si., M.Si; 2023, 37 Halaman) 

 

Dalam penelitian ini telah dibuat alat ukur kecepatan dan arah angin menggunakan 

sensor Optocoupler dan sensor Hall Effect A3144 telah dibuat. Pada alat ukur 

kecepatan dan arah angin yang dibuat terdiri dari modul sensor Optocoupler sebagai 

sensor kecepatan angin, modul sensor Hall Effect A3144 sebagai sensor arah angin, 

Anemometer sebagai baling-baling pembaca kecepatan angin, Wind Vane sebagai 

penunjuk arah angin, Power Supply berfungsi untuk memberikan arus listrik, modul 

RTC DS3231 sebagai penyimpan data waktu dan tanggal dengan akurasi tinggi, 

modul Micro SD Card sebagai penyimpanan data, LCD 20x4 sebagai tampilan sistem 

perangkat, modul I2C sebagai penyederhanaan sambungan LCD dengan Arduino 

Uno. Arduino IDE sebagai komunikasi sistem kendali. Modul sensor Optocoupler 

yang terhubung dengan Anemometer telah diuji untuk mengukur kecepatan angin 

didapatkan standar deviasi sebesar 1,13-6,61 dan standar error sebesar 0,32-1,90%. 

Modul sensor Hall Effect A3144 terhubung dengan Wind Vane telah diuji untuk 

menentukan arah angin didapatkan persen error sebesar 0-1,6%. Pengambilan data 

alat ukur kecepatan dan arah angin silakukan di Lapangan Softball. Lama waktu 

pengambiilan data di lapangan  sekitar 3 hari. 

 

Kata Kunci : Sensor Optocoupler, Sensor Hall Effect A3144, Anemometer, dan Wind 

Van. 
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ABSTRAK 

MEASUREMENT OF WIND SPEED AND DIRECTION USING OPTOCOUPLER 

SENSOR AND A3144 HALL EFFECT SENSOR BASED ON ARDUINO UNO (By 

Heldayani; Supervisor: Amar Vijai Nasrulloh S.Si.,M.T., Ph. D; Dr. Nurma Sari 

S.Si., M.Si; 2023, 37 pages) 

 

In this study a wind speed and direction measurement  instrument was created using 

the Optocoupler sensor and the A3144 Hall Effect sensor. The wind speed and 

direction measuring instrument consists of an Optocoupler sensor module as a wind 

speed sensor, Hall Effect Asensor and the A3144 Hall Effect sensor. The wind speed 

and direction measuring instrument consists of an Optocoupler sensor module as a 

wind speed sensor, Hall Effect A144 sensor module as a wind direction sensor, 

Anemometer as a wind speed reading vane, Wind Vane as a winddirection pointer, 

Power Supply serves to provide electric current, DS3231 RTC  module as data store 

for time and date with high accuracy, Micro SD Card module as data storage, 20x4 

LCD as device system display, I2C module as a simplification of LCD connection 

with Arduino Uno. Arduino IDE as control system communication. The Optocoupler 

sensor module connected to the Anemometer has been tasted to measure wind speed 

and obtained a standard deviation of 1,13-6,61 and standard error of 0,32-1,90%. The 

Hall Effect sensor module A3144 connected to the Wind Vane has been tasted 

determine the wind direction and obtained a percent error of 0-1,6%. Data collection 

for measuring wind speed and direction was carried out at the Softball Field. The 

length of time for data  collection in the field is  about 3 days. 

 

Keyword : Optocoupler Sensors, Hall Effect Sensors A3144, Anemometers, and 

Wind Vanes.  
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