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RINGKASAN 

 

SEGORO WAHYU SABDHO PANDHITO (2010716310005). Analisis Pemetaan 

Batimetri Menggunakan Deepwater Multibeam Echosounder EM304 Kongsberg 

(Studi Kasus OceanX Young Explorer Programme 2023 di Perairan Azores-Gibraltar) 

di bawah bimbingan Dr. Muhammad Syahdan, S.Pi, M.Si. sebagai ketua 

pembimbing dan Baharuddin, S.Kel, M.Si. sebagai anggota pembimbing. 

 

Survei Hidrografi Salah satu diantaranya adalah survei batimetri, survei 

batimetri adalah pengukuran fitur fisik di bawah dasar laut. Yang menampilkan 

topografi permukaan dasar laut. Samudera Atlantik adalah terletak di antara benua 

Amerika di barat dan Eropa merupakan laut dalam. Secara geografis, Samudera 

Atlantik membentang dari Kutub Utara hingga Kutub Selatan, Hal ini penting untuk 

tujuan navigasi dan untuk membantu semua aplikasi kelautan yang terdiri dari 

pembangunan ekonomi, keamanan pertahanan maritim, penelitian ilmiah dan 

konservasi lingkungan.  

Pengukuran pemeruman di perairan Samudera Atlantik menggunakan 

Multibeam Echosounder EM-304 yang mampu membaca kedalaman 8000+ meter dan 

data batimetri pembanding bersumber dari GEBCO (General Bathymetric Chart of the 

Oceans) diperoleh melalui website resmi seperti website GEBCO merupakan sumber 

data kolektif yang telah diakui IHO (International Hydrographic Organization). 

Sedangkan untuk data pasang surutnya menggunakan sattelite altimetri GLONASS 

terhubung dengan SIS5 (Seafloor Information System)  dan MRU (Motion Reference 

Unit) dalam memperoleh informasi tinggi permukaan laut. Program YEP 2023 Ocean-

X adalah program onboard study. 

Penelitian ini proses pemeruman telah dikalibrasi dengan Kalibrasi Offset akhir 

yang diterapkan adalah -0,02° hingga ±3,00° untuk pitch, -0,50° hingga ±1,00°  untuk 

roll, dan +0,15° hingga ±1,00° untuk heading dengan kecepatan 13.41 Knot sehingga 

proses pemeruman data telah terkoreksi sehingga melanjutkan dengan proses cleaning 

noise yang sebagian besar dikarenakan terdapat permukaan kedalaman yang diatas 300 

m dan Badai yang membuat ombak tinggi sehingga posisi kapal melebihi batas offset. 

Dan kedalaman pada perairan samudera atlantik yang dilintasi dari Azores – Gibraltar 

berkisar 300 – 5700 meter. 

Berdasarkan pada 55 sampel data yang diperoleh, selisih kedalaman rata-rata 

adalah 3,07 meter. Kedalaman paling dekat tercatat sebesar 0,35 meter, sementara 

perbedaan terdalam mencapai 15,36 meter. Selisih ini disebabkan oleh perbedaan 

kondisi lapangan, teknik pemeruman, serta alat dan fasilitas pendukung hal ini tentu 

beralasan dengan sistem kolektif dalam pengumpulan data GEBCO. Sehingga terdapat 

perbedaan pengukuran langsung dengan EM-304 Kongsberg di Kapal OceanXplorer. 
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