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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN GENERATOR AXIAL FLUX PERMANENT 

MAGNET BERBASIS ARDUINO UNO 

(Oleh: Nurbiya Wada; Dr. Nurma Sari, S.Si., M.Si; Amar Vijai Nasrulloh, S.Si., 

M.T., Ph.D; 2025; 42 Halaman) 

ABSTRAK – Generator adalah mesin listrik yang digunakan untuk mengubah 

energi mekanik menjadi energi listrik. Bagian utama pada generator berada pada 

rotor dan stator. Penelitian rancang bangun generator axial flux permanent magnet 

(AFPM) berbasis Arduino uno bertujuan untuk membuat generator AFPM yang 

dapat menampilkan nilai tegangan dan arus pada LCD. Alat ukur tegangan dibuat 

dengan interval pengukuran 0 V – 10 V menggunakan sensor tegangan dengan nilai 

error rata-rata pembacaan sensornya sebesar 0,02% sedangkan untuk arus interval 

pengukuran yang dapat dibaca menggunakan sensor INA219 adalah pada tegangan 

7,5V – 10V dengan nilai error rata-rata pembacaan sensornya sebesar 0,01%. 

Generator dirancang dengan 8 magnet permanet berbentuk lingkaran dengan 

dimensi 25 mm x 5 mm pada rotor dan 8 kumparan dengan jumlah 350 lilitan setiap 

kumparan pada stator. Pengujian generator dilakukan dengan kecepatan putar rotor 

yang bervariasi untuk memperoleh nilai tegangan dan arusnya. Hasil pengukuran 

menunjukkan generator AFPM mempunyai daya input (AC) dengan interval 0,0072 

Watt – 676,16 Watt dan daya output (DC) dengan interval 0,0042 Watt – 537,21 

Watt pada kecepatan putar rotor dengan interval 42,4 RPM – 4684,7 RPM. 

Generator AFPM ini bekerja pada putaran rendah. Pada saat pengujian generator 

AFPM menggunakan lampu 5 Watt sebagai indikator bahwa adanya arus yang 

mengalir dengan menyalanya lampu. Generator AFPM mempunyai efisiensi 

dengan interval 58,33% - 79,44%.  

Kata Kunci: Arduino Uno, Daya, Efisiensi, Energi Listrik, Generator AFPM 
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ABSTRACT 

DESIGN OF AXIAL FLUX PERMANENT MAGNET GENERATOR 

BASED ON ARDUINO UNO 

(By: Nurbiya Wada; Dr. Nurma Sari, S.Si., M.Si; Amar Vijai Nasrulloh, S.Si., M.T, 

Ph.D.; 2025; 42 Pages) 

ABSTRACT – A generator is an electrical machine used to convert mechanical 

energy into electrical energy. The main parts of the generator are the rotor and 

stator. The research on the design of an Arduino Uno-based axial flux permanent 

magnet (AFPM) generator aims to create an AFPM generator that can display 

voltage and current values on the LCD. The voltage measuring instrument is made 

with a measurement interval of 0 V – 10 V using a voltage sensor with an average 

error value of 0.02% for the sensor reading, while for the current measurement 

interval that can be read using the INA219 sensor is at a voltage of 7.5V – 10V with 

an average error value of 0.01%. The generator is designed with 8 circular 

permanent magnets with dimensions of 25 mm x 5 mm on the rotor and 8 coils with 

a total of 350 turns per coil on the stator. Generator testing is carried out with 

varying rotor rotational speeds to obtain voltage and current values. The 

measurement results show that the AFPM generator has an input power (AC) with 

an interval of 0.0072 Watts – 676.16 Watts and an output power (DC) with an 

interval of 0.0042 Watts – 537.21 Watts at a rotor rotational speed with an interval 

of 42.4 RPM – 4684.7 RPM. This AFPM generator works at low speed. During 

testing, the AFPM generator uses a 5 Watt lamp as an indicator that there is current 

flowing by turning on the lamp. The AFPM generator has an efficiency with an 

interval of 58.33% - 79.44%. 

Keywords: Arduino Uno, Power, Efficiency, Electrical Energy, AFPM Generator 
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