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ABSTRAK 

 

RANCANG BANGUN ALAT UKUR KEMAGNETAN BAHAN DENGAN 

MENGGUNAKAN SENSOR EFEK HALL 

(Oleh: Pernanda Natasya, Dr. Nurma Sari, S. Si., M.Si., Dr. Amar Vijai Nasrulloh, 

S.Si., M.T.; 2024; 31 halaman) 

 

ABSTRAK- Kehidupan manusia tak lepas dari berbagai pemanfaatan medan 

magnet, medan magnet adalah suatu besaran fisika yang sangat penting karena 

banyak ditemukan. Untuk mengetahui besar suatu medan magnet dibutuhkan 

sebuah alat ukur medan magnet. Di antara banyaknya macam dan jenis sensor, 

sensor Efek Hall adalah sensor yang dapat mendeteksi medan magnet. Penelitian 

ini bertujuan membuat alat ukur kemagnetan dan menentukan nilai kemagnetan 

pada pasir dengan campuran magnet NdFeB memanfaatkan sensor efek hall. Alat 

ukur terdiri dari sensor efek hall SS49, Arduino Uno, LCD I2C 16x2 karakter dan 

modul Micro SD Card. Data hasil pengukuran nilai medan magnet tersimpan di 

Micro SD Card pada alat dengan format.txt. Hasil perbandingan pengukuran alat 

ukur medan magnet dengan menggunakan alat ukur standar didapatkan % error 

sebesar 10,11%. Hasil pengukuran dengan variasi antara jumlah pasir dan besi yang 

berbeda-beda menujukkan apabila semakin banyak jumlah pasir dan sedikit 

kandungan besi maka nilai medan magnet akan semakin kecil dan sulit terdeteksi, 

hal tersebut dikarenakan jumlah pasir yang lebih banyak menghalangi medan 

magnet yang bisa terdeteksi oleh sensor, sebaliknya jika perbandingan antara 

jumlah pasir dan besi sama maka medan magnet lebih mudah terdeteksi oleh sensor. 

Nilai medan magnet tertinggi yang terukur adalah 458 gauss didapat dari sampel 

pertama dan nilai medan magnet terkecil yaitu terdapat pada sampel kesembilan 

dengan nilai 2 gauss. 

Kata Kunci: Arduino Uno, Efek Hall, Nilai Magnetik, Magnet NdFeB. 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF MAGNETIC MATERIAL MEASURING INSTRUMENT 

USING HALL EFFECT SENSOR  

 

(By: Pernanda Natasya, Dr. Nurma Sari, S. Si., M.Si., Dr. Amar Vijai Nasrulloh, 

S.Si., M.T.; 2024; 31 pages) 

 

ABSTRACT- Human life is inseparable from various uses of magnetic fields. A 

magnetic field is a very important physical quantity because it is commonly found 

in various places. To determine the magnitude of a magnetic field, a magnetic field 

measuring instrument is required. Among the many types of sensors available, the 

Hall Effect sensor is capable of detecting magnetic fields. This study aims to create 

a magnetism measuring device and determine the magnetism value in sand mixed 

with NdFeB magnets using a Hall Effect sensor. The measuring device consists of 

an SS49 Hall Effect sensor, Arduino Uno, an I2C 16x2 character LCD screen, and 

a Micro SD Card module. Measurement data of the magnetic field results are stored 

on the Micro SD Card in .txt format. The comparison results between the magnetic 

field measuring device and a standard measuring device show an error percentage 

of 10.11%. The measurement results with different variations in the amount of sand 

and iron indicate that the greater the amount of sand and the lower the iron content, 

the smaller and harder to detect the magnetic field. This is because a larger amount 

of sand obstructs the magnetic field that can be detected by the sensor. Conversely, 

if the ratio between the amount of sand and iron is equal, the magnetic field is easier 

to detect by the sensor. The highest measured magnetic field value is 458 gauss in 

the first sample, while the smallest magnetic field value is found in the ninth sample 

with a value of 2 gauss. 

Keywords: Arduino Uno, Hall Effect, Magnetic Value, NdFeB Magnet. 
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