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ABSTRAK 

PERBANDINGAN HASIL VOLUME MENGGUNAKAN ALAT GPS GEODETIK  

DENGAN PERANGKAT KAMERA NON-METRIK DI PT GEOSERVICES 

BANJARBARU PROVINSI KALIMANTAN SELATAN 

Maizhil Albar 

Program Studi Teknik Pertambangan Universitas Lambung Mangkurat 

 

Pengukuran volume material merupakan aspek krusial dalam industri 

pertambangan yang menuntut akurasi dan efisiensi waktu. Metode konvensional 

menggunakan GPS Geodetik memberikan hasil akurat namun memerlukan waktu 

akuisisi data yang lama karena pengukuran dilakukan secara point-by-point. 

Penelitian ini bertujuan untuk mengevaluasi metode fotogrametri jarak dekat 

(Close Range Photogrammetry) menggunakan kamera non-metrik sebagai 

alternatif yang lebih efisien. Penelitian dilakukan dengan membandingkan hasil 

perhitungan volume dari empat sampel tumpukan material yang diukur 

menggunakan GPS Geodetik dan kamera non-metrik. Data fotogrametri diproses 

menggunakan perangkat lunak Agisoft Metashape dengan variasi parameter 

kualitas dense cloud (Lowest, Medium, dan Ultra High) untuk menguji sensitivitas 

akurasi. Hasil penelitian menunjukkan bahwa metode fotogrametri mampu 

menghasilkan nilai volume yang valid dengan selisih error yang sangat kecil (<5%) 

dibandingkan GPS Geodetik, khususnya pada pengaturan kualitas Ultra High. 

Metode fotogrametri terbukti lebih unggul dalam efisiensi waktu akuisisi data di 

lapangan, serta mampu merekam detail kekasaran permukaan objek yang lebih 

realistis dibandingkan generalisasi yang dihasilkan oleh titik-titik diskrit GPS. 

Disimpulkan bahwa kamera non-metrik layak digunakan untuk estimasi volume 

dengan syarat penggunaan spesifikasi pemrosesan data yang tinggi..  

 

Kata-kata kunci: Close Range Photogrammetry, GPS Geodetik, Volume, Akurasi, 

Efisiensi Waktu. 
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