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ABSTRAK 

RANCANG BANGUN SISTEM PEMANTAUAN BANJIR SUNGAI ANJIR 

MULAWARMAN BERBASIS ARDUINO UNO R3 DAN TRANSCEIVER 

NRF24L01+ 

(Oleh : Ratna Ayu Dwiyanti; Pembimbing: Amar Vijai Nasrulloh, S.Si., M.T., Ph.D.; 

Dr. Nurma Sari, S.Si., M.Si., 2024) 

 

ABSTRAK- Bencana banjir merupakan peristiwa dimana air menggenangi daerah 

yang biasanya tidak tergenang pada jangka waktu tertentu dan ditandai dengan hujan 

terus menerus dalam jangka panjang, peningkatan debit air, juga setelah hujan air 

menjadi keruh. Peningkatan kekeruhan pada air sungai merupakan salah satu indikator 

peringatan dini potensi banjir. Air sungai pada saat banjir tidak memiliki nilai standar 

kekeruhan yang baku sehingga nilai kekeruhan air banjir berbeda pada setiap air 

sungai. Pada penelitian ini pembuatan prototipe sistem pemantauan banjir dilakukan 

berdasarkan kekeruhan air sungai Anjir Mulawarman menggunakan sensor turbidity 

SKU:SEN0189 dan transceiver nRF24L01+ yang menampilkan nilai kekeruhan air 

secara realtime dan memberi peringatan pada ambang batas kekeruhan air sungai yang 

ditentukan. Rancang bangun sistem pemantauan banjir sungai Anjir Mulawarman 

berbasis Arduino UNO R3 dan Transceiver nRF24l01+ terdiri atas dua unit. Unit 

pemancar untuk mengukur tingkat kekeruhan air kemudian nilai kekeruhan air akan 

dikirim ke unit penerima. Unit pemancar dan unit penerima masing-masing terdapat 

LCD untuk menampilkan nilai kekeruhan yang sama. Pada unit penerima dilengkapi 

dengan Buzzer yang akan berbunyi pada saat kekeruhan air melewati batas kekeruhan 

yang telah ditentukan. 

 

Kata Kunci: air sungai Anjir Mulawarman, kekeruhan air, arduino uno R3, turbidity 

sensor SKU:SEN0189, transceiver nRF24l01+. 
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ABSTRACT 

 

DESIGN OF ANJIR MULAWARMAN RIVER FLOOD MONITORING SYSTEM 

BASED ON L.ARDUINO UNO R3 DAN TRANSCEIVER NRF24L01+ 

(By : Ratna Ayu Dwiyanti; Supervisor: Amar Vijai Nasrulloh, S.Si., M.T., Ph.D.; Dr. 

Nurma Sari, S.Si., M.Si., 2024) 

 

ABSTRACT- Flood disaster is an event where water inundates an area that is usually 

not flooded for a certain period of time and is characterized by continuous rain in the 

long term, increased water level, and after the rain the water becomes turbid. Increased 

turbidity in river water is one of the early warning indicators of flood potential. River 

water during flood does not have a standard turbidity value so that the turbidity value 

of the flood is different in each river. In this study, the prototype of a flood monitoring 

system was made based on the turbidity of the Anjir Mulawarman using the 

SKU:SEN0189 turbidity sensor and the transceiver nRF24L01+ which displays the 

water turbidity value in real time and gives a warning at the specified river water 

turbidity threshold. The design of the Anjir Mulawarman river flood monitoring system 

based on arduino UNO R3 and transceiver nRF24L01+ consists of two units. 

Transmitter unit to measure the level of water turbidity then the water turbidity value 

will be sent to the receiver unit . the transmitter unit and receiver unit each have an 

LCD to display the same turbidity value. The receiver unit is equipped with a buzzer 

that will sound when the water turbidity exceeds the specified turbidity limit. 

 

Keyword: Anjir Mulawarman river water, water turbidity, arduino uno R3, turbidity 

SKU:SEN0189, transceiver nRF24l01+.  
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