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ABSTRAK

Penelitian ini dilaksanakan untuk menganalisis volume stockpile pada area
tambang batu gunung milik CV Baiman Bauntung Batuah dengan memanfaatkan
teknologi global positioning system (GPS) Geodetik dan pesawat tanpa awak (drone).
Latar belakang penelitian ini adalah kebutuhan akan metode pengukuran volume
material yang memiliki akurasi tinggi, efisien dalam waktu, serta mampu memberikan
visualisasi data yang lebih representatif dibandingkan dengan metode konvensional.

Metode penelitian yang digunakan meliputi pengumpulan data titik koordinat
menggunakan GPS geodetik dan pemetaan udara menggunakan drone. Pengambilan
data udara dilakukan pada ketinggian terbang tertentu dengan pengaturan sidelap dan
overlap yang sesuai agar hasil foto memiliki ketelitian tinggi. Data foto udara kemudian
diolah menggunakan perangkat lunak fotogrametri untuk menghasilkan point cloud dan
orthomosaic.

Berdasarkan hasil analisis, penggunaan kombinasi GPS geodetik dan drone
terbukti menghasilkan data volume dengan tingkat ketelitian yang baik dan efisiensi
waktu yang signifikan. Selain itu, metode ini juga mempermudah proses pemantauan
serta dokumentasi kondisi lapangan secara berkala. Dengan demikian, penerapan
teknologi ini dapat menjadi alternatif yang efektif dan modern dalam kegiatan survei
volume material pada area pertambangan, khususnya pada sektor tambang batu
gunung.

Kata kunci: Volume stockpile, GPS geodetik, drone, fotogrametri, tambang batu gunung
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